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Все вы наверняка много раз слышали про роботов и 
робототехнику. Но если спросить вас – из чего состоит робот, 
как он управляется, как его программировать, то, боюсь, 
многим из нас придется лишь пожать плечами или «залезть» в 
Интернет в поисках подобной информации. 

В этой книге вы найдете все ответы на ваши вопросы про 
современную робототехнику – узнаете, какие бывают 
виды роботов; как и для чего они используются; узнаете 
про устройство роботов; об их управлении и настройке 
и многое другое. Конечно же, будут и практические 
примеры – вы сможете собрать своего первого робота на 
примере конструктора LEGO Mindstorms, и научите его 
простейшим командам. 

Также в книге будут рассмотрены различные увлекательные 
эксперименты в робототехнике, такие как программирование 
робота с помощью цветных шаров, основы и тонкости цветного 
программирования, обход препятствий роботом и т.п.
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